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Przykladowe szczegolowe zagadnienia egzaminu dyplomowego
dla kierunku automatyka i elektronika praktyczna
w roku ak. 2024/2025

Podstawy algorytmiki i programowania

Algorytm. Wlasnosci algorytmu. Prezentacja algorytmu.

Koncepcja obliczen iteracyjnych i rekurencyjnych.

Metody przekazywania parametrow.

Ztozone typy danych takie jak: tablica, struktura oraz ich dynamiczne implementacje.
Paradygmaty programowania strukturalnego i obiektowego.

Uklady programowalne i ich zastosowanie

Poda¢ cechy uktadow FPGA, budowa uktadu FPGA.

Metody opisu uktadéw cyfrowych.

Omowi¢ wybrany poziom abstrakcji jezyka VDHL.

Jednostka projektowa "entity" w VHDL, sktadnia, przeznaczenie, realizowane zadania.

. Jednostka architektury Behavioral w VHDL, skladnia, przeznaczenie, realizowane

zadania.

Elementy elektroniki

. Diody potprzewodnikowe: rodzaje diod i ich ogoélne wilasnosci. Charakterystyka

pradowo-napigciowa

Tranzystory bipolarne: Zasady dziatania tranzystoréw bipolarnych. Charakterystyki
statyczne tranzystoroOw bipolarnych.

Wzmacniacz operacyjny odwracajacy i nieodwracajacy faze: wzmacniacz sumujacy i
odejmujacy, wzmacniacz catkujacy 1 roézniczkujacy.

Rodzaje 1 klasyfikacja filtréw. Charakterystyki czestotliwosciowe : amplitudowa i
fazowa

Uktady CMOS. Bramki NOT, NAND, NOR w technologii CMOS. Buforowanie
uktadéw CMOS.

Przetworniki analogowo-cyfrowe. Klasyfikacja metod przetwarzania A/C i zasady
dziatania

Systemy inteligentne

Co odroznia systemy inteligentne od tradycyjnych?

Wymieni¢ zasadnicze czg$ci sztucznego neuronu.

Wymieni¢ czesci skladowe perceptronu wielowarstwowego. Narysowac¢ schemat
perceptronu wielowarstwowego.

Czym charakteryzuje si¢ sie¢ Kohonena i do czego stuzy?

Jakie parametry nalezy zatozy¢ przed rozpoczeciem procesu optymalizacji?
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Metrologia

Wyjasnij pojecia: wynik pomiaru, warto$¢ poprawna, klasa przyrzadu, btad wzgledny,
btad bezwzgledny, dziatka elementarna, rozdzielczos¢. Jak si¢ definiuje doktadnosci dla
miernikow cyfrowych. Podaj przyktad obliczenia btedu granicznego dla przyktadowych
danych.

Na czym polega opracowywanie wynikoéw serii pomiaréw metoda typu A i metoda typu
B. Co to jest niepewnos$¢ pomiaru, niepewnos¢ ztozona i niepewnos¢ rozszerzona. Jakie
praktyczne znaczenie ma wspotczynnik rozszerzenia i z czego on wynika.

Omoéw typowe przetworniki stuzace do pomiarow temperatury. Jakie sg typowe
potaczenia elektryczne. Co oznacza potaczenie 2, 3 lub 4 przewodowe uzywane np. przy
czujnikach Pt100.

Na czym polega metoda pomiardw z uzyciem mostka zrownowazonego i
niezrownowazonego. Podaj praktyczne przyktady.

Na czym polega wzorcowanie przyrzadow pomiarowych. Jak i kiedy si¢ je wykonuje.
Jakie sa wymagania prawne i procedury legalizacji przyrzadow pomiarowych.
Wymien, scharakteryzuj i por6wnaj rodzaje przetwornikéw analogowo-cyfrowych.
Omow standardy sygnatéw analogowych w automatyce. Jakie wejscia specjalizowane
sa dostepne zwykle w postaci dodatkowych modutow dla sterownikéw PLC lub w
regulatorach.

Zastosowanie wzmacniaczy operacyjnych w przetwarzaniu sygnatéw analogowych.
Uktady pomiarowe wysokich napie¢ 1 pradow. Przektadniki z uzwojeniami i czujnikami
potprzewodnikowymi.

Uklady zasilania

Podaj podstawowe parametry uktadéw zasilania pradu statego, jednofazowego
1 tréjfazowego. OmoOw pojecia takie jak: warto$¢ $rednia, warto$¢ skuteczna,
czestotliwo$¢ oraz moc (czynna, bierna i pozorna dla uktadow pradu przemiennego).
Omoéw parametry transformatoréw. Co to jest transformator separacyjny. Jakie sg
warto$ci bezpieczne dla ludzi napig¢ lub pradow.

Scharakteryzuj uktady zabezpieczen przecigzeniowych i przepieciowych uzywanych w
zasilaczach i uktadach automatyki. Podaj kryteria ich doboru.

Jaka jest budowa 1 charakterystyka uzytkowa zasilacza o dzialaniu cigglym
(transformatorowego). Jakie typowe elementy sg tu stosowane.

Omoéw parametry okreslajace jakos$¢ zasilacza: MTBF, sprawnos$¢, napigcie tetnien,
zmiany napi¢cia w zaleznosci od obcigzenia i napigcia po stronie pierwotne;.

Jak dziata sieciowy stabilizator impulsowy - podaj schemat blokowy. Jakie ma wady
lub zalety.

Omoéw budowe przetwornic DC/DC stosowanych szczegdlnie w uktadach mniejszej
mocy. Jakie dziata przetwornica step-up a jak step-down.

Omow rodzaje, cechy 1 zastosowana baterii 1 akumulatorow w uktadach elektronicznych
1 automatyce przemystowe;j.

Odnawialne zrodta energii.
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Podstawy elektroniki

Rezystory.
Kondensatory.
Diody.

Uktady separacyjne: optoizolacyjne i magnetoizolacyjne.

Wzmacniacze operacyjne i komparatory.

Filtry.

Diody LED 1 wyswietlacze.

Przekazniki, triaki i optotriaki.

Sterowniki PWM.

Scalone uktady transmisyjne dla typowych magistral: CAN, RS485/422 i RS232.

Uklady napedowe

Silniki pradu statego i ich sterowniki.

Silnik asynchroniczny, falownik i soft-start.

Zabezpieczenia uktadow napgdowych.

Zastosowanie tachopradnicy 1 enkodera w uktadach sterowania.

Regulacja i sterowanie

Uktad regulacji jednoobwodowe;.

Uktad regulacji dwuobwodowej (kaskadowej).

Regulacja ciggta — cechy i zastosowania.

Regulacja dwupotozeniowa — cechy i zastosowania.

Regulacja trojpotozeniowa — cechy 1 zastosowania.

Regulacja krokowa — cechy i zastosowania.

Metody doboru nastaw regulatora PID.

Samostrojenie PID (automatyczny dobor nastaw).

Wskazniki jakosci regulacji.

Rodzaje obiektéw regulacji ze wzgledu na ich dynamike.

Metoda syntezy (projektowania) kombinacyjnych uktadéw sterowania logicznego.
Metoda syntezy (projektowania) sekwencyjnych uktadow sterowania logicznego.

logicznego.
Rozproszone systemy sterowania

Struktura systemu SCADA

Zadania urzadzen rozproszonego systemu sterowania.

Protokoty komunikacyjne rozproszonego systemu sterowania — przyktady.

Protok6t Modbus RTU — metoda dostgpu do medium transmisyjnego, ramka
komunikatu, znak komunikatu, parametry czasowe transmisji.

Logiczna i fizyczna struktura potaczen urzadzen komunikujacych si¢ wedtug protokotu
Profibus.



